Capacidade de Carga de 1.000, 1.300 e 1.500 kg

ooc(i' Trilateral MTC

Pessoas. Produtos. Produtividade.

Empilhadeiras para operador
sentado ou em pé

&L Pantégrafo integrado — reduz corredor de operagao '
HL Quatro motores de corrente alternada

AL Console de controle frontal ou lateral (joystick)
QL Alta produtividade

LL Excelente ergonomia
&L Controles simultaneos - sistema de controle hidraulico patenteado A@P—OWE B



VDI 2198 — Tabela de Especificacoes Gerais

1.1 | Fabricante Yale Yale
» | 1.2 | Modelo MTC10 MTC13
_g 1.3 | Tipo de alimentagéo Elétrica Elétrica
.‘é 1.4 | Posi¢cdo do operador Sentado ou em pé Sentado ou em pé
%: 1.5 | Capacidade nominal kg 1.000 1.300
g 1.6 | Centro de carga c (mm) 600 600
© 1.8 [Posicionamento da carga no garfo x (mm) Variavel Variavel
1.9 | Distancia entre eixos y (mm) 1.783 1.943
o |21 [Peso sem carga kg 6.276 6.701
§ 2.2 | Carga no eixo dianteiro / traseiro - carregada kg Variavel Variavel
2.3 | Carga no eixo dianteiro / traseiro - sem carga kg Variavel Variavel
@ 3.1 | Revestimento das rodas - dianteiro / traseiro Poliuretano/Poliuretano | Poliuretano/Poliuretano
2 | 3.2 | Dimenséo da roda de trag&o d1 (mm) © 350 x 140 © 350 x 140
t 3.3 | Dimenséo das rodas de carga d2 (mm) © 400 x 160 © 400 x 160
@ 3.5 | Numero de rodas - dianteiras / traseiras (x = tragao) 2/ 1(x) 2/ 1(x)
B | 3.6 [Bitola da roda - dianteira b 10 (mm) Variavel Variavel
& [3.7 |Bitola da roda - traseira b 11 (mm) 0 0
4.2 | Altura total da torre - abaixada h1 (mm) Veja grafico Veja grafico
4.3 | Elevagéao livre h2 (mm) - -
4.4 | Altura de elevacgao h3 (mm) Veja grafico Veja grafico
4.5 | Altura total da torre - estendida h4 (mm) Veja grafico Veja grafico
4.7 | Altura da torre auxiliar h6 (mm) Veja grafico Veja grafico
4.8 | Altura do assento do operador/plataforma h7 (mm) 425 425
4.11 | Elevacéo auxiliar h9 (mm) Veja grafico Veja grafico
4.12 | Altura - garfos elevados h10 (mm) Veja grafico Veja grafico
4.14 | Altura - plataforma elevada h12 (mm) Veja grafico Veja grafico
4.15 | Altura dos garfos abaixados h13 (mm) 80 80
4.19 | Comprimento total (garfos recolhidos) 11 (mm) Variavel Variavel
4.20 | Comprimento total (garfos estendidos = 1.200mm comp.) 12 (mm) Variavel Variavel
& |4.21 | Largura total b1/b2 (mm) Variavel Variavel
lg 4.22 | Dimensées dos garfos - esp. / larg. / comp. (mm) 45/100/ 1.200® 45/100/1.200@
g 4.23 | Carro suporte DIN 15173 classe/forma A,B Nao Néo
o |4.24 | Largura do carro suporte b3 (mm) 720 720
4.25 | Largura externa dos garfos - min. / max. b5 (mm) 580 + 720 580 + 720
4.27 | Largura da empilhadeira com roletes laterais b6 (mm) Variavel Variavel
4.29 | Limite do carro de translado b7 (mm) Variavel Variavel
4.31 | Altura livre do solo embaixo da torre, carregada m1 (mm) 45 45
4.32 | Altura livre do solo, centro da distancia entre eixos m2 (mm) 75 75
4.34 | Corredor entre paletes - 1.200 x 800 mm (comp. x larg.) Ast (mm) 1.600©® 1.600©®
4.35 | Raio de giro Wa (mm) 2.100 2.250
4.38 | Centro do rotator 18 (mm) 670 670
4.39 | Comprimento do rotator n (mm) 670 670
4.40 | Largura do carro de translado B (mm) Variavel Variavel
4.41 | Espessura do rotator F (mm) 210 210
4.42 | Corredor transferéncia- 1.200 x 1.200 mm (comp. x larg.) Au (mm) 4.140@ 4.295@
A 5.1 | Velocidade de deslocamento - com carga / sem carga km/h 9,9/10,0 10,4 /10,5
< | 5.2 | Velocidade de elevag&o - com carga / sem carga m/s 0,41 /0,45 0,41/0,45
8 | 5.3 | Velocidade de abaixamento - com carga / sem carga m/s 0,50/ 0,45 0,50/ 0,45
QE, 5.4 | Velocidade do carro de translado m/s 0,30 0,30
§ 5.7 | Capacidade para vencer rampa - com carga / sem carga % 6 6
5.10 | Freio de servigo Eletromecanico Eletromecénico
6.1 | Motor de tragao (S2, 60 min) kW 7,5 7,5
6.2 | Motor de elevagdo (S3, 25%) kW 2x12 2x12
g 6.3 | Bateria de acordo com padrdao DIN 43531/36 A,B,C, ndo DINB | DINC | DIN C DIN B DIN C
g 6.4 | Voltagem/capacidade da bateria (periodo de 5 horas) V/Ah 48/560 | 48/560 |48/700 48/700 48/840
o | 6.5 | Peso da bateria kg 950 1.000 | 1.300 1.360 1.360
§ 8.1 | Controle eletrénico AC - Mosfet AC - Mosfet
§ 8.2 | Pressao de trabalho para os acessorios bar 150 150
8.3 | Fluxo de 6leo para os acessorios I/min 6 6
8.4 | Nivel médio de ruido na altura do ouvido do operador Db (A) <70 <70

(2) Somar 76 mm para Torre de 3-Estagios sendo “n” =670 (MTC13, MTC13 80, MTC13LWB, MTC15SWB, MTC15MWB, MTC15LWB) (4) Disponivel garfos com comprimento de

800 mm, 1.000 mm e 1.200 mm (5) AST (Corredor entre Paletes): funcdo de dimensao da carga




Yale Yale Yale Yale Yale
MTC13 80 MTC13 LWB MTC15 SWB MTC15 MWB MTC15 LWB
Elétrica Elétrica Elétrica Elétrica Elétrica
Sentado ou em pé Sentado ou em pé Sentado ou em pé Sentado ou em pé Sentado ou em pé
1.300 1.300 1.500 1.500 1.500
600 600 600 600 600
Variavel Variavel Variavel Variavel Variavel
1.943 2.063 2.063 2.193 2.388
6.701 7.034 7.140 7.686 7.921
Variavel Variavel Variavel Variavel Variavel
Variavel Variavel Variavel Variavel Variavel
Poliuretano/Poliuretano | Poliuretano/Poliuretano Poliuretano/Poliuretano | Poliuretano/Poliuretano Poliuretano/Poliuretano
© 350 x 140 © 350 x 140 © 350 x 140 © 350 x 140 © 350 x 140
© 400 x 160 © 400 x 160 © 400 x 160 © 400 x 160 © 400 x 160
2/ 1(x) 2/ 1(x) 2/ 1(x) 2/ 1(x) 2/ 1(x)
Variavel Variavel Variavel Variavel Variavel
0 0 0 0 0
Veja grafico Veja grafico Veja grafico Veja grafico Veja grafico
Veja grafico Veja grafico Veja grafico Veja grafico Veja grafico
Veja grafico Veja grafico Veja grafico Veja grafico Veja grafico
Veja grafico Veja grafico Veja grafico Veja grafico Veja grafico
425 425 425 425 425
Veja grafico Veja grafico Veja grafico Veja grafico Veja grafico
Veja grafico Veja grafico Veja grafico Veja grafico Veja grafico
Veja grafico Veja grafico Veja grafico Veja grafico Veja grafico
80 80 80 80 80
Variavel Variavel Variavel Variavel Variavel
Variavel Variavel Variavel Variavel Variavel
Variavel Variavel Variavel Variavel Variavel
45/100 / 1.200® 45/100/ 1.200® 45/100 / 1.200® 45/100/ 1.200® 457100/ 1.200®
Nao Nao Nao Nao Nao
720 720 720 720 720
580 = 720 580 = 720 580 = 720 580 = 720 580 = 720
Variavel Variavel Variavel Variavel Variavel
Variavel Variavel Variavel Variavel Variavel
45 45 45 45 45
75 75 75 75 75
1.600) 1.6000) 1.600) 1.6000) 1.6000)
2.250 2.370 2.495 2.495 2.685
670 670 670 670 670
670 670 670 670 670
Variavel Variavel Variavel Variavel Variavel
210 210 210 210 210
4.295@ 4.410@ 4.410@ 4.540®) 4.7350)
11,9/12,0 11,9/12,0 11,9/12,0 11,9/12,0 11,9/12,0
0,41/0,45 0,41 /0,45 0,41/0,45 0,41 /0,45 0,41 /0,45
0,50/ 0,45 0,50/ 0,45 0,50/ 0,45 0,50/ 0,45 0,50/ 0,45
0,30 0,30 0,30 0,30 0,30
6 6 6 6 6
Eletromecanico Eletromecanico Eletromecanico Eletromecanico Eletromecanico
8,0 7,5 8,0 8,0 8,0
2x15 2x12 2x15 2x15 2x15
DIN A DIN B DIN A DIN A DIN A
80/ 420 48 / 1.085 80 / 560 80 / 700 80 /940
1.360 1.580 1.600 1.900 1.900
AC Mosfet AC Mosfet AC MOSFET AC Mosfet AC Mosfet
150 150 150 150 150
6 6 6 6 6
<70 <70 <70 <70 <70

Nota: Velocidade de 12km/h para algumas aplicagdes especificas



Especificagbes das Torres - 2 Estagios Triform / 2 Estagios Quadform

Altura maxima Altura total Altura total Altura Altura de
Tipo dos garfos abaixada abaixada Elevagao Elevagao totalmente elevacao do chao
Modelo de torre H=h9+h3+h13 torre principal torre auxiliar livre principal estendida da plataforma
(mm) h1 (mm) h6 (mm) h9 (mm) h3 (mm) h4 (mm) h12 (mm)
5.240 2.740 3.000 1.980 3.180 6.227 3.585
Lnsils 5.740 2.990 3.000 1.980 3.680 6.727 4.085
M:';‘:;i . 2Estagios 6.240 3.240 3.000 1.980 4.180 7.227 4.585
MTC13LWB Triform 6.740 3.490 3.000 1.980 4.680 7.727 5.085
MTC15SWB 7.240 3.740 3.000 1.980 5.180 8.227 5.585
7.740 3.990 3.000 1.980 5.680 8.727 6.085
8.240 4.240 3.000 1.980 6.180 9.227 6.585
vetsa 2 Estigios 8.740 2490 3.000 1,980 6.680 9.727 7.085
MTCA3LWE Triform 9.240 4.740 3.000 1.980 7.180 10.227 7.585
MTC15SWB 9.740 4.990 3.000 1.980 7.680 10.727 8.085
10.220 5.390 3.000 1.980 8.160 11.207 8.565
MTC13LWB 2 Estagios 10.520 5.540 3.000 1.980 8.460 11.507 8.865
MTC15SWB Triform 10.920 5.740 3.000 1.980 8.860 11.907 9.265
11.420 5.990 3.000 1.980 9.360 12.407 9.765
MTC15SWEB 2 Estagios 11.620 6.090 3.000 1.980 9.560 12.607 9.965
Triform 11.920 6.240 3.000 1.980 9.860 12.907 10.265
12.320 6.440 3.000 1.980 10.260 13.307 10.665
5.420 2.990 3.000 1.980 3.360 6.407 3.765
5.920 3.240 3.000 1.980 3.860 6.907 4.265
6.420 3.490 3.000 1.980 4.360 7.407 4.765
6.920 3.740 3.000 1.980 4.860 7.907 5.265
7.420 3.990 3.000 1.980 5.360 8.407 5.765
7.920 4.240 3.000 1.980 5.860 8.907 6.265
MTC15MWB Al 8.420 4.490 3.000 1.980 6.360 9.407 6.765
MTC15LWB (] 8.920 4.740 3.000 7.080 6.860 9.907 7.265
9.420 4.990 3.000 1.980 7.360 10.407 7.765
9.920 5.240 3.000 1.980 7.860 10.907 8.265
10.220 5.390 3.000 1.980 8.160 11.207 8.565
10.920 5.740 3.000 1.980 8.860 11.907 9.265
11.420 5.990 3.000 1.980 9.360 12.407 9.765
11.920 6.240 3.000 1.980 9.860 12.907 10.265
12.320 6.440 3.000 1.980 10.260 13.307 10.665
Especificagbes das Torres - 3 Estagios Triform / 3 Estagios Quadform
Altura maxima Altura total Altura total Altura Altura de
Modelo Tipo dos garfos abaixada abaixada Elevacao Elevacao totalmente elevacao do chao
ettorie H=h9+h3+h13 torre principal torre auxiliar livre principal estendida da plataforma
(mm) h1 (mm) h6 (mm) h9 (mm) h3 (mm) h4 (mm) h12 (mm)
5.630 2.490 3.000 1.980 3.570 6.617 3.975
6.380 2.740 3.000 1.980 4.320 7.367 4.725
MTC13 7130 2.990 3.000 1.980 5.070 8117 5475
MTC13 80 3 Estagios
MTC13LWE E— 7.880 3.240 3.000 1.980 5.820 8.867 6.225
MTC15SWB 8.630 3.490 3.000 1.980 6.570 9.617 6.975
9.380 3.740 3.000 1.980 7.320 10.367 7.725
10.130 3.990 3.000 1.980 8.070 11.117 8.475
10.880 4.240 3.000 1.980 8.820 11.867 9.225
MTC13LWB 3 Estagios 11.630 4.490 3.000 1.980 9.570 12.617 9.975
MTC15SWB Triform 12.380 4.740 3.000 1.980 10.320 13.367 10.725
6.950 2.990 3.000 1.980 4.890 7.937 5.295
7.700 3.240 3.000 1.980 5.640 8.687 6.045
8.450 3.490 3.000 1.980 6.390 9.437 6.795
. 9.200 3.740 3.000 1.980 7.140 10.187 7.545
MTC1SMWE 3 Estagios 9.950 3.990 3.000 1.980 7.890 10.937 8.295
MTC15LWB Quadform
10.700 4.240 3.000 1.980 8.640 11.687 9.045
11.450 4.490 3.000 1.980 9.390 12.437 9.795
12.200 4.740 3.000 1.980 10.140 13.187 10.545
12.950 4.990 3.000 1.980 10.890 13.937 11.295
13.700 5.420 3.000 1.980 11.640 14.687 12.045

Opcgoes da Torre Auxiliar

Altura maxima dos garfos h9 (mm)

Altura totalment

e abaixada h6 (mm)

Altura totalmente estendida h4 (mm)

1.980 +0 3.000
2.140 + 160 3.000
2.720 + 740 3.585
3.000 + 1.020 3.865
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Controle Frontal

O controle frontal do ope- |
rador pode ser ajustado
no que se refere a altura,
angulo e inclinagdo permitindo um posicionamento perfeito e
ergonomicamente correto para as posicées (em pé ou sentado).
Todas as func¢des de controle podem ser feitas sem a neces-
sidade de um reposicionamento das maos do operador.

As valvulas proporcionais permitem um dominio total e cons-
tante sobre a operacédo da empilhadeira e do rotator, o que
possibilita movimentos multiplos e simultaneos da empilhadeira.

Controle Lateral (Opcional)

Os controles laterais (com joystick),
em ambos os lados do assento do
operador, oferecem, além de uma
condicao ideal de operag¢édo, um con-
forto adicional durante longas jorna-
das de trabalho em operagbes que
demandam por um elevado numero
de entrada e saida de paletes, bem
como sua movimentacao.

Cabine do Operador

A cabine do operador é equipada com um piso de borracha anti-
deslizante e ultramacio, oferecendo maior conforto e seguranca.

Dois sensores de presenca do ope-
rador, de grandes proporcoes, estao
instalados sob o piso (para ambos os
pés do operador), permitem maior
liberdade de movimentagcdo e um
espaco fisico mais generoso ao
operador durante as manobras.

O assento acolchoado possui um
y mecanismo de altura ajustavel, com
encosto de grandes proporcgdes, e
tem a rotacdo de 20° e mola de
retorno, além de trés diferentes
posicbes com trava de seguranca.
Isto facilita que o operador vire
durante a movimentacdo da ma-
quina na marcha reversa. O assento
do operador, na parte inferior, tam-
bém é acolchoado, servindo como um encosto extra quando o modo
de operagao “em pé” for escolhido.

Direcao Elétrica

A direcao elétrica é ativada através de um pequeno volante com
um knob, utilizando o sistema automotivo, 0 que permite um co-
mando direto entre a roda e o volante. O sistema de direcéao
autocentrante (opcional) funciona com a liberacdo e o retorno do
volante a posicao central e é extremamente recomendado para
operacdes com trilho guia. A empilhadeira possui um sistema de
autocentralizacdo da roda de direcao que, ao ligar a maquina,
retorna automaticamente para a posicao de operacgdo, indepen-
dente da posicdo que estava quando desligada, evitando assim
erros de operagao.

Visibilidade

A barra de protecéo dianteira é integrada a uma tela aramada, o que
permite uma ampla visdo dos garfos, do palete e do porta palete, sem
a existéncia de pontos cegos, reduzindo o risco de perdas ou avarias
nos paletes. Desta forma, o operador permanece em uma posicao
confortavel durante todo periodo de operacéo da empilhadeira.

Rotator

O rotator é o instrumento que permite a movimentacdo do palete nos
lados do corredor (frontal, direito e esquerdo). Portanto, para cada
tamanho de palete, teremos um rotator de tamanho diferente.

A fixagdo superior e inferior da
torre auxiliar na cabine oferece
uma excelente estabilidade a
carga durante toda operacao
nas diferentes alturas. Como
item padrao, um sistema de
| pantégrafo integrado ao carro
suporte permite que a em-
pilhadeira opere em corredores
muito estreitos e em posicoes
de dificil acesso. Este sistema
podera ter seu alcance para-
metrizado de 50 a 250 mm
conforme o tipo de operacao.

Varias configuragdes de alturas da torre auxiliar permitem a utilizacdo
da empilhadeira nas mais diversas aplicagdes. A sincronizag¢éo da rota-
cao dos garfos é padrao e seu desempenho podera ser acompanhado
no painel da empilhadeira, tendo ainda um recurso grafico de interface.

Torres

As torres poderao ser Simplex ou
Triplex, nas versdes Triform (possui
3 vigas) ou Quadform (possui 4
vigas) oferecendo enorme rigidez
e estabilidade a empilhadeira.

A torre Triplex é ideal para operacdes
em locais com vao livre baixo, ou
que apresentem pontos de obstru-
cao que impecam a utilizacao de
torres muito altas. As empilhadeiras
MTC15MWB e as MTC15LWB
sdo equipadas com as torres tipo
Quadform, patenteadas pela Yale,
que oferecem enorme rigidez, segu-
ranca e conforto ao operador durante
movimentacdo de cargas a grandes
elevagoes.

As torres Quadform sao também indicadas para situa-
¢des que demandem maior carga residual por ofere-
cerem melhor estabilidade em corredores estreitos.

A utilizacdo de tubos retangulares de ago na fabrica-
¢ao das torres, tem como resultado uma maior rigi-
dez a torcdo, minimizando sua deflexdo ou desvio
de direcdo no manuseio de cargas, tornando segura,
mesmo em alturas superiores a 16.000 mm.



Motores de Corrente Alternada

A tecnologia do motor elétrico trifasico de corrente alternada esta
presente nos quatro motores (2 de elevacéo, 1 de tracdo e 1 de
direcdo), que sao vedados contra entrada de poeira ou residuos,
aumentando a confiabilidade e o desempenho de longo prazo,
reduzindo a periodicidade de manutencao. Os motores de corrente
alternada ndo utilizam comutadores, contatores e escovas.

Freios

Os freios regenerativos oferecem grande eficiéncia durante a
operacdo da empilhadeira, sao livres de manutengdo e evitam o
desgaste de seus componentes decorrentes do uso. Um sistema
de freio eletromagnético mantém a empilhadeira parada quando
desligada e estacionada fora de operacao.

Sistema de Guia

Por serem projetadas para operarem em corredores exiguos, a
MTC utiliza-se de um sistema de guia com o uso de roletes
laterais ou de guia indutiva. Um sistema de detec¢do automatica
de guias laterais presente nas empilhadeiras equipadas
com roletes laterais indica que a empilhadeira ja esta dentro dos
trilhos. No sistema de guia indutiva, a empilhadeira se conecta
rapidamente ao sistema ao entrar no corredor. Caso o sistema de
guia nao esteja conectado ou res-
pondendo, a tracdo do motor da
empilhadeira sera automaticamente
reduzida ou parada. Nos casos em
que a empilhadeira seja desligada
dentro do corredor com o sistema de
guia ativado, ao liga-la novamente,
o sistema retornara para a configu-
racao inicial de operacao.

Sistema Hidraulico

Estas empilhadeiras sao equipadas com tecnologia de valvula
proporcional para um controle mais preciso e suave da movi-
mentacao dos paletes bem como do rotator. Dois motores de eleva-
cédo de corrente alternada oferecem poténcias independentes
as operacOes da empilhadeira. Estes motores podem oferecer
poténcias combinadas, permitindo maior controle nas fung¢des
simultaneas e/ou sincronizadas.

Tecnologia CANbus

Todos os sensores, controles, potencidbmetros e motores comuni-
cam-se via sistema CANbus. Esta tecnologia, j& utilizada em larga
escala no ramo automotivo, assim como em inumeros modelos
da Yale, aumenta a eficiéncia da comunicagéo entre os diversos
componentes e sistemas da empilhadeira reduzindo a fiacao,
proporcionando maior eficiéncia e confianca nas operacoes.
A reducdo da complexidade da fiacdo permite maior segurancga
e controle de todas as fun¢des da empilhadeira, proporcionando
maior velocidade de operacgéo. A altura da cabine, a posigcao do rotator,
e 0 movimento da maquina sdo monitorados continuamente.

O sistema de senha de operador (opcional) permite a utilizacao da
empilhadeira para varias aplicacdes com diferentes perfomances,
além de impossibilitar a sua utilizagdo por pessoal nao autoriza-
do. A equipe de manutencdo destas empilhadeiras pode
contar com as programacdes e funcdes de servigco, que geram
diagnosticos precisos e abrangentes, desde da corrente que
passa por cada motor até o histérico de codigo de falha.

O desempenho da maquina pode ser afetado pelas suas condi¢des ou pelos seus equipamentos, bem como pela natureza e condigdo do local de sua operagdo. Consulte o
seu Distribuidor Yale caso as especificacdes apresentadas sejam relevantes para o seu uso e aplicabilidade. As especificagdes estao sujeitas a modificagcdes sem aviso
prévio. Estas empilhadeiras Yale atendem as normas e padrdes de seguranga conforme Part Il ANSI B56.1 no momento de sua fabricagdo. Atende a classificagdo UL de risco
de incéndio pelo Underwriters Laboratories. Produtos Yale podem estar patenteados pela Patente Numero 6.684.148 e outras patentes pendentes. A Marca YALE, o logotipo
YALE, Veracitor TM VX, e Yale Global HiVis TM sdo marcas e marcas registradas da Yale Materials Handling Group dos EUA em diversos paises.

Fotos meramente ilustrativas. Alguns itens apresentados sao opcionais. Consulte seu Distribuidor.

&

BRASIL Pessoas. Produtos. Produtividade.

Nacco Materials Handling Group Brasil Ltda.
Av. das Nacdes Unidas, 22.777 - CEP 04795-100 S&o Paulo, SP - Tel. (11) 5521.8100 - www.yalebrasil.com.br
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